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Wybierak obwodow
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Przedmiotem wynalazku jest wybierak obwod6é6w
tensometrycznych majacy zastosowanie w labora-
toriach gdzie prowadzone sg prace z zakresu ana-
lizy naprezen.

Wzrastajace potrzeby glebszej analizy naprezen
w elementach konstrukcyjnych oraz modelach wy-
magaja uzycia duzej liczby tensometré6w oporo-
wych. Podstawg dokladnej analizy sa wyniki po-
miarowe otrzymane przy zachowaniu okreSlonych
warunkéw. Warunkami tymi mogg by¢ temperatu-
ra, wielko$é obcigzenia, czas: oddzielnie traktowa-
ne lub w zlozonej formie. W tyrq celu stosuje sig
programowe wybieranie i samoczynng rejestracje
wartosci pomiarowych. Jednym -z elementéw auto-
matycznego systemu pomiarowego jest przelaeznik
obwod6éw tensometrycznych.

Przelagczniki obwod6éw tensometrycznych sg
jednym z najbardziej odpowiedzialnych zespoi6w
w automatycznych stacjach tensometrycznych.
Wspblng cechg dotychczas znanych przelgcznikow
jest zastosowanie kontaktronéw do lgczenia obwo-
dow tensometrycznych w mostek pomiarowy, za-
silanie ukladu i odbiér sygnalu wyjsciowego.

Wzbudzanie zestyk6w pracujacych w ukladzie
przekaznika kontaktronowego qdbywa sie poprzez
umieszczenie ich w cewkach zasilanych impulsami
otrzymanymi z ukladéw- sterujacych. Specyficzne
warunki pracy automatycznego wybieraka tenso-
metrycznego wymagaja uzycia przynajmniej jed-
nego przekaznika na jedno pole pomiarowe.
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Przy wybieraniu duzej ilosci. p6l pomiarowych
urzadzenia wybiorcze tegq typu w dotychczasowym
wykonaniu sg bardzo rozbudowane i z reguly nie
s przeno$ne. Tak wielkie urzadzenia muszg byé
stale przestawiane, przenoszone lub przewozone
ze wzgledu na charakter badania obiektéw znaj-
dujacych sie w rbézinych miejscach. Z tego tez
wzgledu eksploatacja takiej aparatury jest bardzo
klopotliwa.

Istota wybieraka wedlug wynalazku jest to, ze
wyposazony jest w co najmniej dwa magnesy
wzbudzajace przemieszczane przez silnik krokowy
na pola zestykéw, umieszczone obok siebie na
wspdélnym podlozu.

Wybierak wyposazony jest w przekaznik po-
mocniczy wybierajgcy naprzemian po kazdym sko-
ku jedng z dwu szyn zbiorczych z kazdego pola.

Wybierak moze byé wyposazony w szereg pol
przylaczalnych synchronicznie i wybieranych ko-
lejno pomocniczymi przekaZnikami. Pozwala to na
zwiekszenie pojemnosci obwodéw tensometrycz-
nych. Taka konstrukcja wybieraka pozwala na
znaczne Qbnizenie masy przelacznika, zmniejszenie
jego wymiar6w oraz radykalne zmniejszenie liczby
elementéw. Eliminacja cewek wzbudzajgcych oraz
obwod6w sterujgcych pozwala na 3-krotne zmniej-
szenie objetosSci przelgcznika. Dodatkowsg cechg wy-
nalazku jest skuteczniejsza ochrona przelgczanych
obwod6éw przed wplywami zaklécenn pé6t elektro-
magnetycznych.
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Wybierak wedlug wynalazku zostanie dokladniej
oméwiqny na przykladzie wykonania ktérego
schemat przedstawiono na rysunku na ktérym na
fig. 1 przedstawiono wzajemne rozmieszczenia kon-
taktron6w i magneséw, na fig. 2 — uklad do-
datkowej selekcji zestyk6w a na fig. 3 — uklad
wybieraka na 140 obwod6éw tensometrycznych.

Na powierzchni kolowej usytuowane sg ciasno
kolo siebie pierScieniowo kontraktony zj, ... z .

) Ilosé zestyk6w na jednym polu zalezna jest od
kgta obrotu silnika krokowego, ktéry zwykle za-
wiera sie w granicach 2--5° Nad kazdym polem,
ktérych ilo§¢ zwigzana jest z-liczbg wybieranych
kazdorazowo punktéw, przemieszczane s dwa ma-
le magnesy Ml i M2 o polaryzacji jednoimiennej.
Jeden z tych magneséw przesuwa sie¢ mozliwie jak
najblizej powierzchni zestyku, a drugi w qdleglos-
ci okolo dwa razy wiekszej od $rednicy zestyku.
Ksztalt geometryczny magnes6w powinien byé do-
$wiadczalnie doblerany tak, aby przy najmniejszej
swej wysokosSci i przy szerokosci podstawy nie
przekraczajacej Srednicy zestyku, wszystkie kon-
taktrony byly pewnie wzbudzane i zwalniane.

Wypadkowe pole magnetyczne tak rozmieszczo-
nych magneséw jest bardziej skupione i mniej od-
dzialywuja na sgsiednie zestyki. Przy zastosowaniu
miniaturowych kontaktroné6w o duzym rozrzucie
parametré6w pomimo wprowadzenia selektywnie
dzialajgcego pola nie mozna unikngé szkqdliwego
wplywu na sasiednie zestyki w postaci przetrzy-
mywania wzglednie wcze$niejszego zadzialania
styku.

Tego rodzaju nieprawidlowosé wystepuje ja-
skrawo gdy skokowi silnika krokowego towarzysza
dodatkowe drgania gasngce. Dla eliminacji niepo-
zgdanych polgczenn wybierak krokowy wedlug wy-
nalazku posiada dodatkowy przelgcznik wybiera-
jacy naprzemian szyny zbiorcze.

Uklad elektryczny dodatkowej selekcji zestykow
przedstawiony jest na fig. 2. Z kazdego pola kon-
taktron6w wyprowadzone sg dwie szyny zbiorcze
A i B. Szyna A l3czy zestyki nieparzyste a szyna B
szyny parzyste. Przy kazdym dowolnym polozeniu
wzbudzajacego magnesu M stan obu sagsiednich
zestyk6w jest eliminowany przez pomocnicze styki
przekaznika P tak, ze do wyjsciowej szyny C pod-
laczony jest tylko jeden obwo6d tensometryczny.
Dosyé duzy moment obrotowy silnika krokowego
wynoszgcy okolo 200 g/cm pozwala na réwnoczesne
obracanie na ramieniu kilkucentymetrowym kilku
miniaturowych magneséw, ktérych masa nie prze-
kracza 1 g. Z tego wzgledu istnieje mozliwo$é
jednoczesnego przelqczania kilkunastu pél kontakt-
ronowych przy kazdym kroku silnika a nastepnie
wybieraniie p6l odrebnymi przekaZnikami.

Na fig. 3 przedstawione jest rozwigzanie wy-
bieraka na 140 obwod6éw tensometrycznych. Ma-
gnesy Ma .. Md przemieszczane sa ponad wybie-
rakami kantaktronowymi oznaczonymi symbolami
Wa ... Wd. Z kazdego pola wybieraka wyprowadzo-
na jest n — szyna numeré4w nieparzystych oraz
p — szyna numer6w parzystych. Wyprowadzenie
z pola wybieraka Wa numer6éw 1 ... 71 podigczone
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sg do rezystor6w Ra,;..Ra; tworzgcych jedno ra-
mie mostka pomiarowego oraz do gniazda wyjscio-
wego Za, do ktérego podigcza sie tensometry kom-
pensacyjne, ktére tworzg drugie ramie mostka. Je-
den tensometr kompensacyjny moze byé uzyty
w tym ukladzie do réwnowazenia od 2-ch do 142
tensometré6w czynnych. Wyprowadzenie z wybiera-
ka Wb oraz We podlgczone sa do grup rezystoré6w
Rb; ... Rb;;, Rey ... Rey ktére tworzg trzecie ramie
mostka oraz do gniazd wyjsciowych Zb i Zc¢ do
ktérych podigcza sie tensometry czynne w liczbie
do 142, ktére tworzg czwarte ramie mostka. Wy-
prowadzenie z pola Wd, przeznaczone do zasilania
mostka, laczy grupe rezystoré6w R; ab,c ... R; a,b,c,
kt6ére razem tworza jedna przekatng mostka z za-
silaczem.

Réwnolegle wyprowadzenia z tego wybieraka
wchodzg do bloku operacyjnego dajac sygnal ko-
dowy numeru pola. PoloZenie zerowe przelgcznika
wykorzystane moze byé do sterowania, sprawdza-
nia stanu zera itp.

Po kazdym kroku silnika wzbudzane sg zestyki
podporzgdkowane swym sterujagcym magnesem
oraz wzbudza sie przemiennie przekainik Pa, ktéry
wybiera wlasciwg szyne zbiorcza z danego pola.
Styki przekaznika Pa 1,2,3 wybieraja zawsze szyny
tylko z pola Wa i podajg na jedno wejscie wzmac-
niacza. Natomiast styki tego samego przekaznika
Pa 4,5,6 wybieraja szyny podane przez przekainik
posredniczacy Pb i podaja na drugie wejscie
wzmacniacza. Przekainik Pb wybierajacy szyny
z p6l Wb i We uruchamiany jest przez blok funk-
cyjny po wykonaniu pomiar6w po kazdym kroku
silnika.

Kazdy nastepny krok silnika nastepuje po po-
miarze na przelgczonym polu We przez przekaznik
Pb. Wspbélnym zadaniem obu przekaznikéw Pa
i Pb jest zebranie sygnalu wyjSciowego z obu
przeciwleglych przekgtnych mostka.

Wybierak krokowy jest gabarytowo znacznie
mniejszy i ma zredukowang ilo$¢ elementéw w sto-
sunku do tradycyjnych rozwigzan, zachowuje przy
tym wszystkie inne cenne wlasciwos$ci przelgczni-
kéw kontaktronowych. :

Zastrzezenia patentowe

1. Wybierak obwodéw tensometrycznych, zna-
mienny tym, Ze wypqsazony jest w co najmniej
dwa magnesy wzbudzajgce przemieszczane przez
silnik krokowy na pola zestyk6w, umieszczone obok
siebie na wspélnym podlozu.

2. Wybierak wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze
wyposazony jest w przekaZnik pomocniczy wybie-
rajgcy naprzemian po kazdym skoku jedng z dwu
szyn zbiorczych z kazdego pola.

3. Wybierak wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze wyposazony jest w szereg pé6l przylaczalnych
synchronicznie i wybieranych kolejno pomocni-
czymi przekaznikami.
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