Prof. dr hab. inz. Wiestaw J. Staszewski

Katedra Robotyki i Mechatroniki

Wydziat Inzynierii Mechanicznej 1 Robotyki
Akademia Gérniczo-Hutnicza im. Stanistawa Staszica
Al. Mickiewicza 30

30-059 Krakow

Krakow, 08. 03. 2017

RECENZJA

Dorobek naukowy, dydaktyczny oraz organizacyjny w postegpowaniu habilitacyjnym
dra inz. Bartlomieja Dyniewicza

Podstawg opracowania niniejszej recenzji jest pismo dra hab. inz. Zbigniewa
Ranachowskiego, Sekretarza Rady Naukowej Instytutu Podstawowych Probleméw Techniki
Polskiej Akademii Nauk, z dnia 9 stycznia 2017 roku, informujace o powolaniu na
recenzenta przez Centralng Komisj¢ do Spraw Stopni i Tytuléw Naukowych. Recenzja
zostala opracowana na podstawie przestanej dokumentacji zawierajacej nastgpujace
materiaty:

e autoreferat w j. polskim oraz w j. angielskim;
¢ kopie publikacji wchodzgcych w sktad osiggniecia naukowego;
¢ wykaz publikacji naukowych w j. polskim oraz w j. angielskim;

e wykaz opublikowanych prac naukowych oraz informacja o osiggnigciach
dydaktycznych, wspdtpracy naukowej i popularyzacji nauki w j. polskim;

e materialy uzupelniajgce: o$wiadczenie wspotautoréw publikacji stanowigcych
osiggniecie naukowe, dane kontaktowe kandydata, kserokopia dyplomu doktora nauk
technicznych oraz wniosek kandydata o przeprowadzenie postgpowania
habilitacyjnego.

1. Charakterystyka kandydata

Dr inz. Bartlomiej Dyniewicz ukoficzyl studia magisterskie na Wydziale Samochodéw i
Maszyn Roboczych Politechniki Warszawskiej, gdzie w roku 2004 obronit pracg magisterskg
pt. ,,Obliczenia wytrzymato$ciowe struktury nosnej pojazdu tréjkolowego”. W roku 2009




obronit prace doktorskg pt. ,,Dynamiczne wilasciwosci uktadu hybrydowego poddanego
ruchomym Zrédtom zaburzen” i otrzymat dyplom Doktora Nauk Technicznych w dziedzinie
Mechanika, nadany przez Rade Naukowa Instytutu Podstawowych Probleméw Techniki
Polskiej Akademii Nauk. Od roku 2009 zatrudniony jest jako adiunkt w Zakladzie
Technologii Inteligentnych tego Instytutu.

2. Ocena osiagnigcia naukowego bedacego podstawa wszcezecia postgpowania

habilitacyjnego

We wniosku z dnia 4 lipca 2016 roku, kandydat przedstawil jako glowne osiagnigcie
naukowe jednotematyczny cykl publikacji pt. ,,Adaptacyjne tlumienie drgan wybranych
konstrukcji z wykorzystaniem nieklasycznych materiatléw”. Na cykl publikacji stanowigcych
podstawe wszczecia postepowania habilitacyjnego sktada sig¢ 8 artykulow naukowych
opublikowanych w czasopismach indeksowanych w Journal Citation Report (JCR) - tzn. w
czasopismach posiadajgcych Impact Factor — oraz jedna publikacje monograficzng
(Biblioteka Mechaniki Stosowanej, Seria A) wydang przez Instytut Podstawowych
Probleméw Techniki Polskiej Akademii Nauk. Wszystkie publikacje sa powigzane
tematycznie, ale przedstawiaja zagadnienia naukowe w  szerokim zakresie
interdyscyplinarnym, obejmujacym kilka dziedzin nauki (np. mechanika, fizyka, nowoczesne
materialy). W zwigzku z tym zrozumiale jest wspolautorstwo czgsci przedstawionych
publikacji. Kandydat jest autorem dwodch publikacji w czasopismach, pierwszym
wspotautorem czterech publikacji w czasopismach, drugim wspétautorem dwoch publikacji
w czasopismach oraz drugim wspolautorem monografii. Przy czym wklad kandydata w
przypadku artykutéw wspotautorskich jest znaczacy i zawsze wyzszy niz 50%. Monografia
jest w pewnym stopniu podsumowaniem prowadzonych przez zespdl — w tym przez

kandydata - badan naukowych w odniesieniu do obowigzujacego stanu wiedzy.

Zagadnienia naukowe omawiane w publikacjach stanowigcych podstawe do wszczgcia
postepowania habilitacyjnego obejmujg wybrane problemy inZzynierskie zwigzane z metodg
polaktywnego tlumienia drgan konstrukcji z wykorzystaniem nieklasycznych materialow
inteligentnych. W pracach tych prowadzono badania wykorzystujac trzy r6zne materialy
inteligentne. Badania te obejmowaly analize¢ teoretyczng modelowanie numeryczne oraz
eksperymenty. Celem nadrzednym bylo zawsze opracowanie strategii polaktywnego
sterowania inteligentnym materialem tak, aby otrzymaé najbardziej efektywna redukcje
drgan badanego obiektu. Opracowana strategia réznila si¢ w zaleznosci od wymuszenia
drgan obiektu. W odniesieniu do tego wymuszenia kandydat zajmowat si¢ trzema gtéwnymi
problemami: (1) dynamika konstrukcji poddanej ruchomemu obcigzeniu; (2) poélaktywne
ttumienie drgan skretnych w ukladach wirujgcych oraz (3) thumienie drgan ukladéw
wywolanym zaburzeniem poczatkowym. Do najwigkszych osiagni¢¢ kandydata w zakresie

przedstawionego cyklu publikacji monotematycznych zaliczam:




e wprowadzenie charakterystycznych macierzy opisujacych drgania obiektu oraz
oryginalnych czasoprzestizennych elementéw skonczonych do opisu réwnan ruchu;
glowng zaleta opracowanych metod jest mozliwo$¢ symulowania ruchomego

obcigzenia.

e Opracowanie uproszczonego modelu kota kolejowego, odzwierciedlajgcego

rzeczywista dynamike obiektu i korygujacego wartosci przyspieszef

e Opracowanie fenomenologicznego modelu materiatu granulowanego, aktywowanego

pod cis$nieniem;

e Zastosowanic ciekawych rozwigzan thumienia drgaf (inteligentny material thumiacy
do stabilizacji drgan konstrukcji wywolanych ruchomym obcigzeniem, pétaktywne
thumienie drgan przy zastosowaniu elastomerdw magnetoreologicznych w strukturach
warstwowych, pélaktywne tlhumienie drgan przy wykorzystaniu materiatow

granulowanych pod ci$nieniem).

Pierwsze trzy osiggniecia sa nowatorskim wkiadem kandydata w rozwdj metod
symulacyjnych do opisu ruchomych obcigzen oraz metod adaptacyjnych tlumienia drgan.
Ostatnie osiagniecie sprowadza si¢ do ciekawych zastosowan opracowanych wezesnie]
technologii thumienia drgan przy wykorzystaniu inteligentnych materialow/eliminatoréw oraz
pokazanie, ze zastosowane rozwiazania sg bardziej efektywne niz klasyczne metody tlumienia
drgan. Przy czym nalezy podkresli¢, ze wszystkie te osiggnigcia oraz tematyka
publikowanych prac naukowych doskonale wpisuje si¢ w najnowsze trendy badan
prowadzonych w czotowych laboratoriach na $wiecie w tej dziedzinie. Szacowanie thumienia
nie jest latwym problemem w identyfikacji ukiadow dynamicznych. Eliminacja oraz
stabilizacja drgan konstrukcji w oparciu o inteligentne, aktywne materialy jest jednym z

najnowszych trendoéw w tej dziedzinie naukowe;.

Wyniki prac oraz osiggniecia naukowe zostaly opublikowane w  czolowych
czasopismach w reprezentowane]j dziedzinie naukowej. Na szczegblna uwage zastugujg 4
publikacje w Mechanical Systems and Signal Processing oraz jedna publikacja w Journal of
Sound and Vibration. Te dwa prestizowe czasopisma naukowe maja bardzo wysoki Impact
Factor i od lat zaliczane s3 w USA oraz w Wielkiej Brytanii do absolutnej czotowki w
dziedzinie. Szkoda tylko, ze cze$¢ wynikéw z polaktywnego tlumienia drgan przy
wykorzystaniu materiatéw inteligentnych nie zostata opublikowana w Smart Materials and
Structures lub w Journal of Intelligent Material Systems and Structures, bo to sg najlepsze

platformy naukowe do prezentacji wynikow w tej tematyce.

Przedstawiony do recenzji monotematyczny cykl publikacji pt. ,Adaptacyjne
thumienie drgan wybranych konstrukcji z wykorzystaniem nieklasycznych materiatow”

oceniam wysoko. Moim zdaniem prezentowane wyniki prac naukowych w tych publikacjach




stanowia istotny wkiad w rozwdj dyscypliny. Dotyczy to szczegolnie identyfikacji thumienia
oraz adaptacyjnego ttumienia drgan.

3. Ocena pozostalych osiagni¢¢ naukowych

Dorobek naukowy kandydata to 46 publikacji naukowych, w tym 4 pozycje ksiazkowe
(monografia Instytutu Podstawowych Probleméw Techniki Polskiej Akademii Nauk, seria
wyktadéw opublikowany przez Springer, dwa rozdzialy ksigzkowe w edytowanej pozycji
wydanej prze BEL Studio), 15 publikacji w czasopismach z listy JCR oraz 16 innych
artykuléw w czasopismach. Kandydat opublikowat 31 prac po uzyskaniu stopnia doktora (W
tym 9 recenzowanych artykutow z listy JCR, 2 rozdzialy ksigzkowe, 9 recenzowanych
artykuléw w innych czasopismach oraz 10 publikacji konferencyjnych). Pozytywnie oceniam
wlasciwy balans miedzy recenzowanymi publikacjami w czasopismach oraz publikacjami
konferencyjnymi. Przy czym te pierwsze publikacje lokowane sa w bardzo dobrych
czasopismach o szerokim zasiegu, co powinno procentowa¢ w przysztosci odpowiednig liczbg
cytowan. Sumaryczny Impact Factor dla opublikowanych prac jest bardzo dobry i wynosi
26.1 Liczba cytowan prac (89-107 wg. Web of Science) jest na poziomie wtasciwym dla tego
etapu kariery naukowej; index Hirscha h=7 jest wyzszy niz $rednia na tym etapie kariery
naukowej. Do liczby punktéw prac wg listy Ministerstwa Mauki i Szkolnictwa Wyzszego nie
chece sie odnosié, bo jest to kuriozalny system, ktory czesto absolutnie nie odzwierciedla
pozycji czasopisma w nauce. Moim zdaniem dorobek kandydata po uzyskaniu stopnia

doktora jest znaczgcy, a sumaryczne wskazniki bibliometryczne sg dobre.

Kandydat brat i bierze aktywny udzial w projektach naukowych. Po uzyskaniu stopnia
doktora byt kierownikiem dwoch prestizowych grantéw (Narodowe Centrum Nauki,
Narodowe Centrum Badan i Rozwoju) oraz wykonawcg w czterech grantach (Narodowe
Centrum Badai i Rozwoju, Fundacja na Rzecz Nauki Polskiej, Ministerstwo Nauki i
Szkolnictwa Wyzszego, Komitet Badan Naukowych). W latach 2008-2009 odbyt staz

naukowy na Uniwersytecie w Montpellier we Francji.

Dr Dyniewicz po uzyskaniu stopnia doktora aktywnie uczestniczyl w krajowych (np.
Symposium on Vibrations in Physical Systems, Modelowanie w Mechanice), bilateralnych,
(np. Polish-French), trilateralnych (np. Polish-Greek-French) oraz migdzynarodowych (np.
6th World Conference on Structural Control and Monitoring) konferencjach naukowych. Do
najwazniejszych wystapien konferencyjnych mozna zaliczy¢ “Smart control in vibrations of
structures”, 6th World Conference on Structural Control and Monitoring, Barcelona,
Hiszpania 2014.

Ponadto dr Dyniewicz za osiggni¢cia naukowe byt wielokrotnie nagradzany. Oprocz
zespolowych oraz indywidualnych nagréd wewngtrznych Instytutu Podstawowych
Probleméw Techniki Polskiej Akademii Nauk mozna wymieni¢ nagrode Naukowa I-ego
stopnia Komitetu Mechaniki Polskiej Akademii Nauk (2014) oraz stypendia dla wybitnych




miodych naukowcow (Ministerstwo Nauki i Szkolnictwa Wyzszego (2011), Fundacja na
Rzecz Nauki Polskiej (2010,2011)).

Podsumowujgc, moim zdaniem osiggni¢cia naukowe kandydata sg wystarczajace do

ubiegania sie o stopieni doktora habilitowanego
4. Ocena dzialalno$ci dydaktycznej oraz naukowo-organizacyjne;j

Dr Dyniewicz jest pracownikiem instytutu badawczego Polskiej Akademii Nauk w zwigzku z
tym trudno jest oceni¢ jego dzialalno$¢ dydaktyczng. Z informacji zawartej w autoreferacie

wynika, ze byl promotorem pomocniczym jednej pracy doktorskiej.

W ramach prowadzonych prac badawczych kandydat wspoélpracowat z naukowcami z
innych krajowych oraz mi¢dzynarodowych (Francja, Uniwersytet w Montpellier) osrodkow
naukowych oraz z przedsiebiorcami. Brat aktywny udzial w komitecie organizacyjnym
bilateralnej konferencji naukowej - 24th French-Polish Seminar of Mechanics, Warszawa. Od
roku 2012 kandydat jest regularnym recenzentem dla 10-ciu czasopism naukowych. Miedzy
innymi recenzowal prac¢ dla prestizowego czasopisma Mechanical Systems and Signal

Processing.

Podsumowujac, dorobek dydaktyczny oraz naukowo-organizacyjny dra Dyniewicza
nie wyréznia sie niczym szczegdlnym na tle innych kandydatéw, ale jest adekwatny do jego

etapu kariery naukowej i wystarczajgcy do ubiegania sig o stopien doktora habilitowanego.
5. Podsumowanie i wniosek koncowy

Dorobek naukowy Dra Dyniewicza oceniam pozytywnie. Na podstawie przedstawionych
materiatéw moge stwierdzi¢, ze kandydat po uzyskaniu stopnia naukowego doktora nauk
technicznych opracowal kilka nowatorskich metod modelowania, identyfikacji oraz
adaptacyjnego tumienia drgan konstrukeji. Metody te sg cennym wkladem w reprezentowang
dziedzine naukowg. Dotychczasowe publikacje naukowe lokowane sg w prestizowych
czasopismach. Na szczegdlng uwage zaslugujg samodzielne artykuty w czasopismach z listy
JRC. Kandydat pokazal, ze potrafi pozyskiwaé fundusze na badania naukowe w ramach
prestizowych grantow. Bierze aktywny udzial w konferencjach naukowych, prezentujgc
wyniki swoich prac. Wszystkie te elementy sa wazne do samodzielnej pracy naukowe;.
Dorobek dydaktyczny oraz organizacyjny kandydata nie wyrdéznia si¢ szczeg6lnie na tle
innych pracownikéw na podobnym etapie kariery naukowej. Tym niemniej jest on

wystarczajgcy do uzyskania stopnia doktora habilitowanego.

Uwazam, ze zostaly w pelni spelnione wymagania stawiane kandydatom do stopnia
naukowego doktora habilitowanego w ustawie z dnia 14 marca 2003 roku o stopniach
naukowych i tytule naukowym oraz stopniach naukowych i tytule w zakresie sztuki (Dz. U.
Nr 65 poz. 595, z pdz. zm.) oraz Rozporzgdzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z

dnia 1 wrzesnia 2011 r. w sprawie kryteribw oceny osoby ubiegajacej si¢ o nadanie stopnia




doktora habilitowanego (Dz.U. Nr 196, poz. 1165). Tak wigc wyrazam pozytywna opini¢ w
sprawie nadania dr inz. Bartlomiejowi Dyniewiczowi stopnia naukowego doktora
habilitowanego w dziedzinie nauk technicznych, w dyscyplinie Mechanika, przez Rade
Naukowg Instytutu Podstawowych Probleméw Techniki Polskiej Akademii Nauk.
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