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Recenzja pracy doktorskiej P. mgr. inz. Bartlomieja Dyniewicza

pt. ,Dynamiczne wlasciwosci uktadu hybrydowego poddanego ruchomym Zréodtom zaburzen”.

Rozprawa P. mgr. inz. Bartlomieja Dyniewicza bedaca przedmiotem oceny zawiera 9 roz-
dziatéw i dodatek (na 90. stronach). W pracy przedstawiono sposoby modelowania oraz
rozwigzywania (jak sam Autor pisze w Rozdziale 9.) zagadnienn dotyczacych punktowych,
ruchomych Zrédet zaburzen.

Ze wzgledu na dos¢ duza ilo$¢ uwag bede stosowal w recenzji numeracje uzyta przez
Doktoranta.

Najpierw zaczne od krotkiego omoéwienia zasadniczych rozdzialéw pracy.

Rozdzial 2. poswiecony jest wstepnym rozwazaniom dotyczacych:
e réwnaniu struny pod ruchomym obciazeniem postaci

0*u(x, t il 1
0*u(x, )+DA8 ulx, 1)

2.1 —N
vy o0x? = 02

= 6(z — vt) [P—mw} ;

ot?

gdzie N — sila naciggu struny, o — gestosé¢ masy, A — pole przekroju, v — predkosé

przejazdu obciazenia, d — dysrtybucja delta Diraca, m — poruszajaca sie masa;

e rownaniu belki Timoshenki pod ruchomym obcigzeniem

ulz, 1) Elvduz it . I 0uln Stulz .t
(2.26) . e <QI+Q[€?> oo s e e
. Bl 9glz i I iz
ol b mEe e
gdzie
= D?u(vt, 1)
q(z,t) = 6(x — vt) [P — m—at—z———} :

k jest wspotczynnikiem ksztaltu przekroju poprzecznego A, a G jest modutem Kirch-
hoffa.



W Rozdziale 3. Doktorant bada miedzy innymi réwnanie

0u(z,t) R
wraz z warunkami
(3.2 w0t =ull =10
= dulz il -
(3.3) ulz, 0 =0 . 0.

Do rozwiazania zadania (3.1)~(3.3) stosuje metode Fouriera oraz transformacje catkowa

Laplace’a—Carsona, uzyskujac rozwigzanie u(z,t) postaci

(3.31) u(z,t) = ﬁi?ﬂ) nz::l ;113 <c sin m;vt — vsin m;ct) sin ZL?,
gdzie

-%4- - .
oraz
(3.38) u(z,t) = ]\% 712?1 % (% sin m;ct — ctcos m;ct) sin mlra:’
gy —=c

W konicu tego rozdziatu P. mgr inz. B. Dyniewicz bada sytuacje (o = 0)

_Na%(x, t)

il
a8 0>

= §(z — vt) {P—mw} :

ote

sprowadzajac rozpatrywany problem do analizy rozwiazaf réwnania rézniczkowego

(3.56) (1 —7)y"(7) + 20y(7) = 8ar(1 — 1),
gdzie
u(vt, t) = u(t), y(r)= e e B e 0 )

Doktorant rozpatruje tutaj 2 przaypadki: o # 1 i o = 1; uzyskujac efekt nieciaglosci trajek-
torii ruchomej masy poruszajacej sie po bezmasowej strunie.

W Rozdziale 4. badane jest poczatkowo réwnanie

O*u(x,t) Duni)

2






